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Przypomnienie - funkcje ksztattu dla elementu skoriczonego reprezentujgcego zastrzat
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Element skonczony preta pod obcigzeniami osiowymi LN
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Obcigzenie zastepcze preta obcigzonego osiowo
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{q}z = {Qz} Lokalne wektory
q3 parametréw weztowych
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Przyktad Pret obcigzony wydatkiem statym obcigzenia
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Przyktad Pret obcigzony wydatkiem liniowo zmiennym
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Przykl’ad Znalez¢ przemieszczenia, odksztatcenie i naprezenie w modelu preta zwisajgcego w polu
grawitacyjnym. Uzy¢ jednego, a potem dwodch elementdéw. Poréwnac wyniki z rozwigzaniem scistym.
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2) Dwa elementy:
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Przemieszczenia w elementach (rozwigzanie MES w elementach):
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10 elementdéw skonczonych
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